	ПРИПРЕМА ЗА ИЗВОЂЕЊЕ НАСТАВЕ

	Наставник:
	

	Предмет:
	Техничко и информатичко образовање

	Наставна тема:
	РОБОТИКА

	Наставна јединица:
	· Појам робота.Врсте робота,намена
· Конструкција робота (механика, погон, управљање)
	Час: 49-50

	Разред:
	7. разред

	Место рада:
	Кабинет за техничко образовање

	Облик рада:
	Фронтални

	Метод рада :
	Излагање, демонстрација

	Средства рада:
	Уџбеник, радна свеска, графофолије, илустрације

	Тип часа:
	Вежба, утврђивање

	Задаци:
- образовни

- васпитни

- функционални
	- Упознати ученике са врстама робота, намени, конструкцији (механика, погон и управљање)
- Значај роботизације у производњи и свим сферама људског живота

	Исходи:

	У 7. разреду ученик треба да:

- разуме начин израде и управљање роботима

	Литература:
	Тасић И., Глушац Д.: Техничко и информатичко образовање  за 7. разред основне школе, Завод за уџбенике, Београд, 2009.

Тасић И., Глушац Д.: Техничко и информатичко образовање -  Радна свеска за 7. разред основне школе, Завод за уџбенике, Београд, 2009.

	Организација часа

	Део и трајање
	Садржај рада

	Уводни део часа

(10')
	Активност наставника:
У овом делу часа потребно је са ученицима поновити тему „Машине и механизми“.
У том смислу поставити питања:

1. Шта су механизми?
2. Да ли знате неки сложени механизам?
3. Шта покреће механизме?


Најава циља: Данас ћемо више сазнати о појму, врсти и намени робота.
На табли написати назив  наставне јединице:
Појам, врсте и намена робота

	Активност ученика:

· Ученици понављају усвојена знања из „Машина и механизма“
· Одговарају на питања
· Записују наслов наставне јединице у Радној свесци


	Главни део часа

(70')
	Активност наставника:
Садржаји и појмови које методом разговора, усменог излагања, демонстрације и сликовитог материјала ученицима треба објаснити:

- Дефиниција робота – машина која се може програмирати да имитира понашање или изглед човека.

- Роботика – наука која се бави проучавањем начина рада, конструисањем и применом робота у различитим подручјима људске делатности.

- Карл Чапек (RUR - 1921.)

- Исак Асимов

- Леонардо да Винчи

- Хуманоидни роботи – имају облик људског тела

- Андроиди – опонашају кретање људског тела, говор, гестикулације (сл. 8.3)

- Киборг – људско биће са машинским апликацијама

- Индустријски робот (сл. 8.4)

Питати ученике:

Да ли сте чули за комуникационе роботе? Они поседују осећај додира, бола, промене спољашње температуре. Тела су им обележена силиконском кожом.

Намена робота:

· за опслуживање

· технолошки роботи

· монтажни роботи

Наведите неке послове које могу ови роботи обављати?

Написати на табли поднаслов:

· Конструкција робота

- Кинематски пар – два међусобно повезана дела робота, чиме се омогућава кретање.

- Кинематски ланац – низ међусобно повезаних кинематских парова (сл. 8.9)

- Погон робота – електромоторни, хидраулични, пнеуматски (сл. 8.10)

- Управљање роботима – преко рачунара (сл. 8.11)
Према упутству из Радне свеске урадите Вежбу:

- Роботика
Најуспешније и најактивније похвалити и наградити - подстицај на рад.


	Активност ученика:

· Ученици прате наставниково излагање

· Посматрају слике
· Коментаришу
· Износе ставове, мишљења, закључке
· Одговарају на питања
· Записују белешке у Радној свесци
· Посматрају цртеже и коментаришу са наставником

· Раде задатак за вежбу



	Завршни део часа

(10')
	Активност наставника:
Питања за понављање:

1. Како је настала реч робот?

2. Каква је разлика између хуманоидног и индустријског робота?

3. Шта је кинематски пар?

4. На који начин се остварује покретање робота?
5. Како се управља роботима?

Најава наставне јединице за следећи наставни час.
	Активност ученика:
· Ученици одговарају на питања



	Запажања наставника 
	


