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ПОДАЦИ О ЧАСУ БР. 67 и 68   
	Наставна тема
	VI. Од идеје до реализације – модули


	Наставна јединица
	Моделовање електричних машина и робота

	Тип часа
	Вежба

	Циљ часа
	Ученици знају да повежу сервомотор на платформу „едуардо”

	Образовни задаци
	Ученици знају да упишу програм за управљање три сервомотора

	Функционални задаци
	Ученици знају да објасне намену сервомотора 

	Васпитни задаци
	Ученици знају да се информатичка достигућа користе за прављење корисних модела управљаних Едуардом

	Кључни појмови
	Интерфејс Едуардо, протоборд, рачунар

	Образовни исходи
	Ученици знају да искористе информатичка знања за прављење корисних модела управљаних Едуардом

	Облици рада
	Индивидуални

	Наставне методе
	Дијалошка, практични рад

	Наставна средства
	Интерфејс Едуардо, рачунари

	Место извођења наставе
	Кабинет за техничко и информатичко образовање или кабинет за информатику

	Корелација
	Информатика

	Литература и додатни материјал за наставнике
	· Ненад Стаменовић, Алекса Вучићевић, Техничко и информатичко образовање 8 – уџбеник за осми разред основне школе, Издавачка кућа Klett, Београд, 2013.
· Ненад Стаменовић, Алекса Вучићевић, Радна свеска – Техничко и информатичко образовање за осми разред основне школе, Издавачка кућа Klett, Београд, 2013.

	Литература и додатни материјал за ученике
	· Ненад Стаменовић, Алекса Вучићевић, Техничко и информатичко образовање 8 – уџбеник за осми разред основне школе, Издавачка кућа Klett, Београд, 2013.

· Ненад Стаменовић, Алекса Вучићевић, Радна свеска – Техничко и информатичко образовање за осми разред основне школе, Издавачка кућа Klett, Београд, 2013.

	Напомене
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ТОК ЧАСА

	Уводни део часа
(5 минута)
	Објашњавам ученицима да ћемо на данашњем часу урадити управљање три сервомотора који могу да чине актуаторе за три независна кретања једног робота. Три мотора се повезују на плочицу „едуардо”. Три потенциометра се такође повезују на плочицу „едуардо” протобордом. Када окрећемо потенциометре, потребно је да добијемо одговарајуће обртање сервомотора. На тај начин вршимо позиционирање робота, рецимо роботске руке.

	Главни део часа
(75 минута)
	Објашњавам ученицима да ћемо користити одговарајући програм који нам омогућава реализацију овог задатка. Дајем ученицима задатак да повежу сервомоторе према шеми датој на следећој слици.
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Дајем ученицима задатак да ураде шему у програму Fritzing и да симулирају рад овог система ,уколико дође до недостатка сервомотора, у програму Virtual BreadBoard.

	Завршни део часа
(10 минута)
	Прегледам радове ученика и закључујем оцене.


